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VISUALIZAGAO DE RELATORIO

RELATORIO DE PROJETOS DE EXTENSAO

Cédigo: PJ005-2020

Titulo: Robotdrio: Laboratorio de Robotica

Tipo de agao: PROJETO

Area Tematica: INFORMATICA

Coordenador(a): DIEGO TEIXEIRA WITT

Tipo de Relatério: RELATORIO FINAL

Periodo da Agdo: 01/03/2020 a 31/10/2020

Publico Estimado: 60 pessoas

Publico Real Atingido: 30 pessoas

Situagdo do Relatoério: Enviado em 03/11/2020 15:27:54

Financiamento Interno: SIM

Esta acao foi realizada: SIM

Membros da Equipe

Nome Categoria Fungdo Departamento Inicio Fim CH Total CH Semanal
LUCAS DOMINGUEZ CORDEIRO DOCENTE COLABORADOR(A) CAM/SBS 01/03/2020 31/10/2020 9 0
FERNANDO JOSE MUCHALSKI DOCENTE COLABORADOR(A) CAM/SBS 01/03/2020 31/10/2020 9 0
AIRTON ZANCANARO DOCENTE COLABORADOR(A) CAM/SBS 01/03/2020 31/10/2020 12 0
DIEGO TEIXEIRA WITT DOCENTE COORDENADOR(A) CAM/SBS 01/03/2020 31/10/2020 12 0
BRENDHA IARA GRUBER DE LIMA DISCENTE Aluno Bolsista 01/03/2020 31/10/2020 96 2

Objetivo das atividades:

- . . . . . £, Andamento Situacao
Atividades Relacionadas: Periodo Realizagao: Carga Horaria: Objetivo: Objetivo:
1. Grupos de Estudos; 01/03/2020 a 31/10/2020 45 h 100 % CONCLUIDO

Execucao da(s) atividade(s):

Em virtude da pandemia o mesmo ocorreu de forma remota. Os participantes do projeto se encontraram via Google Meet para organizagao e
planejamento da agdo. Logo do Projeto criado pela Bolsista: https://drive.google.com/file/d/1iCCYrkUuBODuUIXz5fna4Z7RhFYGIOF_/view?
usp=sharing

Foi estudado Unit 3D, C# e sobre cada componente eletrénico necessario para a montagem de um modelo robético.

- . . . . . £ Andamento Situacao
Atividades Relacionadas: Periodo Realizagao: Carga Horaria: Objetivo: Objetivo:
2. Produgdo de modelos robéticos; 01/03/2020 a 31/10/2020 50 h 100 % CONCLUIDO

Execucao da(s) atividade(s):

A bolsista construiu um modelo robdtico chamado Otto Robo, feito para criangas. Para isso desenvolveu um Jogo em Unit 3D que ensina a
montar a estrutura do Modelo. Também produziu um Video de explicagdo sobre a programagdo e um video explicativo do Jogo. A ideia é na
continuag&o do projeto continuar a terminar o modelo robdtico e divulgar o jogo para a comunidade. O Modelo:
https://drive.google.com/file/d/1En-NCzmwPqGmIAPa7_x_CL1wimNzlIax/view?usp=sharing

- . . . . =, PR Andamento Situacao
Atividades Relacionadas: Periodo Realizagao: Carga Horaria: Objetivo: Objetivo:
3. Participacdo de competicGes na area; 01/03/2020 a 31/10/2020 20 h 99 % CONCLUIDO

Execucgao da(s) atividade(s):

Foi montado um equipe de 4 estudante do curso de engenharia de computagdo que participagdo do Robocode 2020. O evento é organizada
pelo Laboratério de Informatica, Aprendizagem e Gestdo da UNICAMP. Andrew De Carvalho Dellamea, Brendha Iara Gruber De Lima, Felipe
Alves Santana e Matheus Ernan Reichert, todos académicos da engenharia de computagdo, conquistaram o terceiro lugar com a equipe
Robotdrio. https://liag.ft.unicamp.br/robocode/liga-nacional-de-robocode-2020-30-lugar/

Atividades Relacionadas: Periodo Realizagdo: Carga Horaria: Agg?:;isgtP g:)tjueatig\?;
4. Organizacdo de competicGes para a 01/03/2020 a 31/10/2020 23 h 5 % CANCELADO %

participagdo da comunidade.

Execucgdo da(s) atividade(s):
Foi cancelado devido a pandemia.

Detalhamento das atividades desenvolvidas:
Apresentacao em Eventos Cientificos: 0 apresentagoes.

Resumo sobre a apresentacgao:
Nao foi feito apresentagdo em eventos. O evento foi cancelado devido a pandemia.

Artigos Cientificos produzidos a partir da agdo de extensao: 0 artigos
Resumo sobre o Artigo:

Outras produgoes geradas a partir da acdo de Extensdo: 1 produgdes
Resumo sobre a Produgao:
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Foi construido uma primeira versdo de um Jogo para ensino da montagem de um modelo robético. O mesmo deve ser terminado na renovagao
do projeto.

INFORMAGOES DO PROJETO

Dificuldades Encontradas:
Devido a pandemia limitou nosso contato com o publico externo. Assim limitou aos poucos interessados pelo projeto e conhecidos. Isso ajudou a
percebeu a importancia das redes sociais como instrumento para divulgagdo do projeto. Como ndo podiamos ir no campus trabalhar, muitos
equipamentos necessarios estavam no campus, isso dificultou a construgdo dos modelos. A falta de equipamentos foi suprida
momentaneamente pela compra de equipamentos pelo Coordenador com renda prépria.

Observagoes Gerais:
O projeto teve muitas dificuldades com a pandemia pois os equipamentos estavam no campus, e o Bolsista ndo podia ir 1a. Ao final do ano
chegou equipamentos para a montagem de modelos robdticos no campus, que serviram para a continuacdo do projeto e ampliacdo dos
participantes. No mais, a bolsista conseguiu com muito esforgo construir um modelo robédtico, estudar sobre a tematica e junto com os demais
alunos participar de um evento nacional, ficando em 3° lugar no campeonato RoboCode da Unicamp. O projeto permitiu o estudo e o preparo
para que os membros possam trabalhar na construcdo de modelo futuramente.

Lista de Arquivos

Componentes comprados para o projeto com recurso y
préprio do Coordenador -

Logo do projeto criado pela Bolsista

Links dos videos sobre o Jogo Criado

39 Colocado no Campeonato Robocode
Noticia no IFC

Relatdrio sobre o Modelo Robotdtico Otto
Projeto de continuagdo escrito pela Bolsista e y
Coordenador -

Validagao do Departamento

Departamento: SBS - C.C.GR ENG DE COMPUTACAO

Avaliador(a):

Data Analise: 03/11/2020 15:27:54

Parecer Depto.: APROVADO

Justificativa: APROVAGAO AUTOMATICA

Validagao da Extensao

Data Analise: 09/02/2021 16:02:42

Avaliador(a): RONI RICHARD FUCKNER

Parecer Extensdo: APROVADO

Justificativa: Esta Coordenagéo esta de acordo com o Relatério apresentado!

Informagodes do Projeto
Dificuldades Encontradas:

Devido a pandemia limitou nosso contato com o publico externo. Assim limitou aos poucos interessados pelo projeto e conhecidos. Isso ajudou a
percebeu a importancia das redes sociais como instrumento para divulgacdo do projeto. Como ndo podiamos ir no campus trabalhar, muitos
equipamentos necessarios estavam no campus, isso dificultou a construcdo dos modelos. A falta de equipamentos foi suprida momentaneamente
pela compra de equipamentos pelo Coordenador com renda prépria.

Observagoes Gerais:

O projeto teve muitas dificuldades com a pandemia pois os equipamentos estavam no campus, e o Bolsista ndo podia ir Ia. Ao final do ano chegou
equipamentos para a montagem de modelos robdticos no campus, que serviram para a continuagdo do projeto e ampliagdo dos participantes. No
mais, a bolsista conseguiu com muito esforco construir um modelo robético, estudar sobre a tematica e junto com os demais alunos participar de
um evento nacional, ficando em 39 lugar no campeonato RoboCode da Unicamp. O projeto permitiu o estudo e o preparo para que os membros
possam trabalhar na construgdo de modelo futuramente.
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https://sig.ifc.edu.br/shared/verArquivo?idArquivo=914219&key=72f5b89a187ee276c22bb0eea47d0010
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